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Positionnement moteur asynchrone

Le systeme étudié est un composé d’'un moteur asyneléquipé d’'un codeur incrémental, d’'un
variateur de fréquence Danfoss équipé d’'une carfgoditionnement et d’'un automate Mitsubishi. La
communication entre 'automate et le variateurfe@tie par le bus Profibus. Le codeur est relidasur
carte de positionnement du variateur.

J'ai réalisé le projet dans les locaux du CPNViloally a pas assez de place dans les ateliers dEMG
Electroprocess.

Tout le matériel, sauf le moteur et le codeurfastni par EMG Electroprocess SA et doit étre readu
la fin du projet.

La commande et la visualisation se font au moyen ¢HMI Mitsubishi qui est géré par I'automate.

L’installation est munie d’un arrét d’'urgence gat gérée par le variateur grace a son entrée $abe S
il y a aussi un contact cablé sur les entréesadgdmate pour indiquer qu'il est appuyé.

L’installation est aussi munie d’'un sélecteur i6@iN/OFF qui agit sur un contacteur pour couper
I'alimentation.
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